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Walzwerksantrieb mit einer Ein- und Entkoppeleinrichtung 

Die Erfindung betrifft einen Walzwerksantrieb mit zwischen Antriebsaggregaten und 
angetriebenen Walzen angeordneten Antriebsspindeln, die in Spindelkopfen enden, 
wobei jeweils ein Spindelkopf losbar mit dem Laufzapfen einer Walze, insbesondere 
einer Arbeitswalze, verbunden ist, wobei zwischen dem Laufzapfen der Walze und 
dem Spindelkopf der Antriebsspindel eine Ein- und Entkoppeleinrichtung angeordnet 
ist. 




Die in Walzgeruste eingesetzten Arbeitswalzen werden von Elektromotoren entweder 
direkt Oder Qber StUtz- oder Zwischenwalzen angetrieben, wobei die Obertragung 
des Antriebsmomentes an die hohenverstellbaren Walzen uber Antriebsspindeln 
erfolgt, urn die durch verschiedene Walzbanddicken hervorgerufenen 
Winkelverlagerungen auszugleichen. Die Antriebsspindeln konnen von Gelenkwellen 
oder Zahnspindeln gebildet sein und ermoglichen in axialer Richtung einen 
Langenausgleich. Oblicherweise sind zwischen den Antriebsmotoren und den 
Antriebsspindeln zusatzlich Kammwalzengetriebe oder Twin Drive Getriebe 
zwischengeschaltet. Wahrend des laufenden Walzbetriebes sind die Arbeitswalzen 
hohen mechanischen Belastungen ausgesetzt und mdssen infolge des laufenden 
Walzprogrammwechsels auch hSufig ausgetauscht werden. Dies erfordert eine 
diesen hohen Belastungen entsprechende Ein- und Entkoppeleinrichtung zwischen 
dem Laufzapfen der angetriebenen Walze und der das Antriebsmoment 
ubertragenden Antriebsspindel. Es sind bereits eine Reihe von derartigen ISsbaren 
Verbindungselementen bekannt, die jedoch den Anforderungen hinsichtlich 
mechanischer Belastbarkeit und kurzer Ein- und Entkoppelzeiten bei hoher 
Betriebssicherheit und geringem Wartungsaufwand nicht ausreichend entsprechen. 

Eine mogliche AusfGhrungsform einer an Walzwerksantrieben verwendeten Ein- und 
Entkoppeleinrichtung ist ein Ring-Bajonett-Verschluss f wie er in der EP-B 0 324 978 
oder der DE-A 40 35 941 dargestellt und beschrieben ist. In beiden Fallen besteht 
der Bajonettverschluss aus einem Verschlusszapfen und einem relativ zum 
Verschlusszapfen verdrehbaren auBenverzahnten Verschlussrad, welches von einer 
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ebenfalls eine Verzahnung aufweisenden Verstelleinrichtung so gegenuber dem 
Verschlusszapfen positioniert werden kann, dass die in einer Betriebsposition 
einander gegenUberliegende Zahne am Verschlusszapfen und am Verschlussrad in 
einer Loseposition Zahn auf LQcke stehen und damit eine Trennung der Bauteile 
moglich ist. Nachteilig an diesen Konstruktionen sind der hohe Fertigungsaufwand 
bei den Verzahnungen und die hohen Anforderungen an die Fertigungstoleranzen 
aller Bauteile. Weiters ist eine sehr genaue Positionierung der angetriebenen 
Arbeitswalze, der Antriebsspindel und der Spindeihalterung zueinander notwendig, 
urn ein verspannungsfreies Zusammenspiel der Bauteile zu gewahrleisten. Die 
notwendigen Fertigungstoleranzen an den schweren Bauteilen konnen andererseits 
bei den Montagearbeiten zum Verklemmen des Bajonetts fOhren. 

* 

Aus der DE-C 44 10 306 und der DE-A 195 08 526 ist ebenfalls bereits eine 
Verriegelungseinrichtung fur eine losbare Verbindung zwischen einer Antriebsspindel 
und einem Walzenzapfen in einem Walzwerk bekannt. Hierbei rastet ein 
federbelasteter Sperrriegel beim Einfuhren des Wellenzapfens in eine 
Kupplungshiilse in eine Ausnehmung des Wellenzapfens automatisch ein und bildet 
eine spielfreie Verbindung. Der Sperrriegel greift unter einem Winkel von 45° bis 55° 
zur Wellenachse in diese Ausnehmung ein und ermoglicht bei einer Gegenbewegung 
zur Einkuppelrichtung entlang schrager Fuhrungsflachen den gegenlSufigen 
Entkupplungsvorgang. Ein radial verschiebbarer, unter Federbelastung in einer 
Verriegelungsstellung gehaltener Sicherungsbolzen verhindert eine automatische 
Entkupplung der Verbindung. Durch einen Eingriff von aufcen, ftir den ein eigenes 
Offnungswerkzeug notwendig ist, kann der Sicherungsbolzen in eine 
Freigabeposition verschoben werden, wonach die Abzugsbewegung der 
angetriebenen Walzen eine Trennung von der Gelenkwelle einleitet. Ein wesentlicher 
Nachteil dieser Losung besteht darin, dass zwei urn 180° zueinander versetzte 
Verriegelungseinrichtungen angeordnet werden mussen, urn Unwuchten im 
Antriebssystem zu vermeiden, bzw. ist eine spezielle Auswuchtung notwendig. 
Zusatzlich besteht diese Losung aus vielen Einzelteilen und weist daher einen hohen 
EectigungsaufwancLaut 

Losbare Kupplungen mit radial verschiebaren Verriegelungsbolzen zum lagefesten 
Verbinden einer HQIse auf einer Welle sind beispielsweise aus der US-A 4,392,759 
und der US-A 3,926,532 bekannt. Gemaft der US-A 4,392,759 greifen in einer Hulse 
radial angeordnete Verriegelungsbolzen entgegen einer Federkraft in eine Ringnut 
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einer Keilwelle ein und sichern solcherart die Verbindung zwischen Welle und Huise. 
Durch einen gegen eine Federkraft axial verschiebbare Verriegelungshulse werden 
die Verriegelungsbolzen in dieser Verriegelungsposition gehalten. Da es sich hier urn 
eine von Hand zu betatigende einfache Einrichtung mit einer Dreh-Schiebe-HGIse fur 
vergleichsweise geringe Belastungen handelt, ist diese Einrichtung fQr eine 
problemlose Anwendung in Walzwerken nicht geeignet Weiters fehlt eine 
ausreichende Sicherung gegen ungewolltes Offnen. Eine im Aufbau weitgehend 
gleichartige AusfQhrungsform einer Kupplung zeigt die US-A 3,926,532, bei der die 
VerriegelungshQIse durch eine Drehbewegung in Umfangsrichtung entgegen einer 
Federkraft in eine Loseposition bringbar ist. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, einen Walzwerksantrieb mit einer 
Ein- und Entkoppeleinrichtung vorzuschlagen, die sich durch einen 
fertigungstechnisch einfachen Aufbau der einzelnen Bauteile und deren leichte 
Montierbarkeit bei hoher Betriebssicherheit und geringer Wartungsanfalligkeit 
auszeichnet. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemali dadurch gelost, dass die Ein- und 
Entkoppeleinrichtung aus einer KupplungshQIse, einem in die KupplungshQIse I6sbar 
eingesetzten Kupplungszapfen und einem quer zur Drehachse des Laufeapfens der 
Walze verschiebbar angeordneten, in die KupplungshQIse eingesetzten und den 
Kupplungszapfen in einer Betriebsposition hintergreifenden Verriegelungselement 
besteht und das Verriegelungselement mit einer Verschiebeeinrichtung kuppelbar 
ausgebildet ist. Die Ausbildung des Verriegelungselementes als ein von aulien in 
radialer Richtung zwischen einer festliegenden Betriebsposition und einer geoffneten 
Montageposition verschiebbaren Bauteil, ermoglicht einen fertigungstechnisch 
einfachen Aufbau dieses Verriegelungselementes und der fur die Einsetzung des 
Verriegelungselementes in die KupplungshQIse notwendigen Bohrungen, sowie ein 
problemloses, verkantungsfreies und weitgehend toleranzunempfindliches Losen der 
schweren Bauteile bei einem Walzenwechsel. 



In Ausgestaltung der Erfindung ist vorgesehen, dass der Kupplungszapfen eine 
FuBplatte zur stirnseitigen Befestigung am Laufzapfen der Walze aufweist und von 
dieser Fuliplatte ein Kupplungshaken mit mindestens einer Verriegelungsflache 
aufragt, dass in das Verriegelungselement eine Langsnut mit mindestens einer 
Gegenverriegelungsflache eingefrast ist und die Langsnut zum Ein- und AusfQhren 
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des Kupplungshakens an einer Stelle eine Kuppeloffnung aufweist, dass das 
Verriegelungselement zum Losen und Verbinden der Ein- und Entkoppeleinrichtung 
mit der Verschiebeeinrichtung in eine LSseposition bringbar ist, bei der die 
Kuppeloffnung im Verriegelungselement mit dem Kupplungshaken fluchtet und das 
Verriegelungselement in eine Betriebsposition bringbar ist, bei der die 
Verriegefungsflache am Kupplungshaken der Gegenverriegelungsflache am 
Verriegelungselement gegenOberliegt. 

Nach einer bevorzugten Ausfuhrungsform ist der Kupplungshaken T-fdrmig 
ausgebildet und das Verriegelungselement weist eine T-fflrmig ausgebildete 
LSngsnut auf. Es ist alternativ jedoch auch mfiglich, das KopfstQck des 
Verriegelungshakens beispielsweise mit einer zylindrische Form auszubilden und 
dementsprechend das Verriegelungselement mit einer im Querschnitt zylindrischen 
Langsnut auszustatten. Es kommt letztlich nicht auf die konkrete Querschnittsform, 
sondem auf die komplementare Erganzung der Bauteile mit zusammenwirkenden 
StDtzfiachen an. 

Eine gDnstige Anordnung der Bauteile ergibjt sich , wenn die Drehachse des 
Laufeapfens der Walze, die Drehachse des Kupplungszapfen, die Drehachse der 
KupplungshQIse und des Spindelkopfes zueinander fluchtend angeordnet sind und 
die Langsachse des Verriegelungselementes quer zu dieser Drehachse orientiert ist 
und diese schneidet Auch diese Ausgestaltung zeichnet sich durch eine einfache 
Fertigung aus. 

Das Verriegelungselement weist eine kreiszylindrische AuSenkontur auf und ist in 
eine in der KupplungshQIse radial ausgerichtete, kreiszylindrische Bohrung, 
vorzugsweise eine Sacklochbohrung, verdrehgesichert eingesetzt. 

* 

Zur selbsttatigen Fixierung der Betriebsposition und um ein unbeabsichtigtes Offnen 
dieser Verriegelung sicher zu vermeiden, ist eine vorgespannte Spannfeder 
zMschen^eni-Verriegelun 
KupplungshQIse eingebaut. 

An mindestens einer Seite des Verriegelungselementes ist eine Aufnahme fOr eine 
Verschiebeeinrichtung angeordnet. Hierzu ist der auslaufende Zapfen des 
Verriegelungselementes mit einer StQtzflache ausgestattet, an der sich eine 
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Gegenstutzfiache einer bei Bedarf anpressbaren Verschiebeeinrichtung abstQtzen 
kann. Die Verschiebeeinrichtung umfasst einen Druckmittelzylinder, vorzugsweise 
einen Standard-Hydraulikzylinder. 

Zur DurchfQhrung eines Walzenwechsels im Walzgerust ist es vor dem Entkuppeln 
notwendig, die Gelenkspindel im Bereich der KupplungshQIse in ihrer Position 
abzustlitzen. Um den Abstutzvorgang und den unmittelbar nachfolgenden 
Entriegelungsvorgang in einer moglichst kurzen Zeitspanne durchfuhren zu kOnnen, 
weist die KupplungshQIse eine umlaufende Ringnut auf, liegt dieser Ringnut 
mindestens eine Stutzflache einer Spindelabstutzung gegenuber und ist diese 
mindestens eine Stutzflache die KupplungshQIse abstQtzend mit der Ringnut in 
Eingriff bringbar ausgebildet und zusStzlich die Verschiebeeinrichtung fur das 
Verriegelungselement zur Sicherung einer Synchronbewegung der 
Verschiebeeinrichtung und der StQtzflSche der Spindelabstutzung mit dem 
Verriegelungselement verbunden. 

Diese Synchronbewegung kann einerseits dadurch erreicht werden, dass die 
Verschiebeeinrichtung an der verlagerbaren Spindelabstutzung starr befestigt ist und 
andererseits dadurch, dass die Verschiebeeinrichtung und die StQtzflSchen der 
Spindelabstutzung mit einer Steuerung, vorzugsweise einer Gleichlaufsteuerung, zur 
Synchronisierung ihres Bewegungsablaufes verbunden sind. 

Weitere Vorteile und Merkmale der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden 
Beschreibung nicht einschrankender Ausfuhrungsbeispiele, wobei auf die 
beiliegenden Figuren bezug genommen wird, die folgendes zeigen: 

Fig. 1 eine schematische Darstellung eines Walzwerksantriebes mit Motoren, 

Antriebsspindeln und WalzgerQst; 
Fig. 2 einen LSngsschnitt durch eine erfindungsgemSBe Ein- und 

Entkoppeleinrichtung, 
£ig..3adie.Ein^und-Entkoppe^ 

Verriegelungselementes in einem Schnitt entlang der Linie A -A in Fig. 2, 
Fig. 3b die Ein- und Entkoppeleinrichtung in der verriegelten Position des 

Verriegelungselementes in einem Schnitt entlang der Linie A -A in Fig. 2, 
Fig. 4 einen Querschnitt durch die KupplungshQIse entlang der Linie B - B in Fig. 2, 
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Fig. 5 eine schematische Draufsicht auf die Ein- und Entkoppeleinrichtung mit den 
SpindelabstQtzungen. 

Fig. 1 zeigt in schematischer Darstellung ein Duo-WalzgerOst 1 mitzwei 
angetriebenen Walzen 2, 3, die im beschriebenen AusfQhrungsbeispiel als 
Arbeitswalzen eingesetzt sind und von denen zumindest eine der Walzen, 
Oblicherweise die obere Walze 2, zur Anpassung an unterschiedliche Walzgutdicken 
in den GerOststandem 4, 5 hdhenverstellbar abgestutzt ist. Ais Antriebsaggregate 6 
sind Elektromotore vorgesehen, von denen das Antriebsmoment ilber als 
Gelenkwellen oder Zahnspindeln ausgebildeten Antriebsspindeln 7, 8 an die 
Laufzapfen 9, 1 0 der Walzen Qbertragen wird. Die Antriebsspindeln 7, 8 sind 
teleskopisch ausgebildet und nehmen axiale Langenanderungen auf, die sich 
einerseits aus der unterschiedlichen Hfihenlage der oberen Walze 2 und 
andererseits durch das Verschieben der Arbeitswalzen wahrend des Walzens in 
Achsrichtung ergeben. Die Antriebsspindeln 7, 8 enden beiderseits in Spindelkopfe 
11, 12, die unterschiedliche Schraglagen der Gelenkwellen infolge der 
Walzenhdhenverstellung und Verschiebungen der Arbeitswalzen in Achsrichtung 
zulassen. 

Ein Walzenwechsel erfordert eine schnelle mechanisierte Entkupplung der Walzen 2, 
3 vom Antriebsaggregat 6. Dies wird durch eine Ein- und Entkoppeleinrichtung 13 
erreicht, die den Laufzapfen 9, 10 einer Walze mit dem Spindelkopf 1 1 einer 
Antriebsspindel 7, 8 leicht losbar verbindet. Vor dem Walzenwechsel, der in Richtung 
der Walzen-Drehachse 14, 15 bedienseitig erfolgt, werden die Antriebsspindeln 7, 8 
und die zugeordnete Ein- und Entkoppeleinrichtung 13 in ihrer Betriebsposition mit 
einer einfahrbaren SpindelabstOtzung 16 abgestutzt und zur Walzen-Drehachse 14, 
15 fluchtend gehalten. Gleichzeitig wird eine Verschiebeeinrichtung 17 zur 
Betatigung der Ein- und Entkuppeleinrichtung 1 3 in eine Betriebsposition 
verschoben, dann durch Betatigung der Verschiebeeinrichtung 1 7 die fur den 
Entkupplungsvorgang notwendige Laseposition eingestellt und die Walzen 2, 3 unter 

BeihHfe-eines-ni<^-dargestelltei^Wate 

entfemt. In gleicher Weise wird nach dem Einbringen eines neuen, im Wesentlichen 
aus den beiden Walzen und den zugehorigen EinbaustQcken bestehenden 
Walzensatzes in den Geruststander 4, 5 die Ein- und Entkoppeleinrichtung 1 3 in die 
verriegelte Position gebracht und die Verschiebeeinrichtung 13 und die 



Spindelabstutzung in eine 16 den Walzbetrieb freigebende Rtickzugsposition 
zurQckgefQhrt. 

Die schneil losbare Ein- und Entkuppeleinrichtung 13 ist in Figur 2 in einem 
Langsschnitt im Detail dargestellt. Sie besteht im Wesentlichen aus einem 
Kupplungszapfen 21, einer KupplungshQIse 22 und einem Verriegelungselement 23. 
Der Kupplungszapfen 21 ist achsfluchtend mit dem Laufzapfen 9 der Walze 2, 3 
verbunden und weist eine FuBplatte 24 auf, uber die er stirnseitig mit dem 
Laufzapfen 9 verschraubt ist. Von der Fuliplatte 24 ragt ein T-fflrmig ausgebildeter 
Kupplungshaken 25 auf, der in einer T-formigen Langsnut 26 eines verschiebbaren 
Verriegelungselementes 23 eingebettet ist. Der Kupplungszapfen 21 bildet am 
Kupplungshaken 25 in einer Normalebene zu seiner LSngsachse 27 zwei 
Verriegelungsflachen 28, 29 aus, denen in der verriegelten Position der Ein- und 
Entkuppeleinrichtung 13 GegenverriegelungsflSchen 30, 31 in der T-formigen 
Langsnut 26 des Verriegelungselementes 23 gegenuberliegen. Das in seiner 
Auflenkontur zylindrisch ausgebildete Verriegelungselement 23 ist in der 
KupplungshQIse 22 normal zur Drehachse 32 der KupplungshQIse in eine 
Sacklochbohrung 33 eingesetzt, wobei die LSngsachse 34 des 
Verriegelungselementes 23 die Drehachse der KupplungshQIse schneidet Das 
Verriegelungselement 23 ist in der Sacklochbohrung 33 langsverschiebbar 
angeordnet und kann durch die Verschiebeeinrichtung 17 von einer stets selbsttatig 
verriegelten Betriebsposition in eine entriegelte Loseposition gebracht werden. 
Parallel zu seiner Langsachse 34 ist im Verriegelungselement 23 eine T-f6rmige 
Langsnut 26 zur Aufnahme des T-formigen Kupplungshakens 25 eingefrast, wobei 
der den Kupplungshaken hintergreifende Abschnitt 35 des Verriegelungselementes 
23 in der Loseposition entsprechend der Langserstreckung 36 der 
Verriegelungsflache 28 eine Kuppeloffnung 37 aufweist, urn den Kuppel- und 
Entkuppelvorgang durchfQhren zu k6nnen, d.h. den Kupplungshaken 25 in die T- 
formige Langsnut 26 des Verriegelungselementes 23 einsetzen zu konnen. 

i 

Die^ntriegelte-L^seposition-istin-F^ 
Fig. 3b naher veranschaulicht. 

In Fig. 3a ist das Verriegelungselement 23 von der in Fig. 5 dargestellten 
Verschiebeeinrichtung 17a entgegen einer von einer Spannfeder 38 aufgebrachten 
Federkraft (Pfeilrichtung) in die Loseposition verbracht, bei der der Kupplunghaken 



25 der Kuppeloffnung 37 in der T-f6rmigen Langsnut 26 des Verriegelungselementes 
23 gegenOberiiegt und damit dem Kupplungshaken 25 einen Zugang zur T-formigen 
Langsnut 26 freigibt. Durch das Anliegen der Stirnseite 40 des verschobenen 
Verriegelungselementes 23 an der Bodenflache 41 der Sacklochbohrung 33 in der 
Kupplungshulse 22 ist die Loseposition festgelegt. Hier wirkt die Bodenflache 41 als 
lagebestimmender Anschlag. 

i 

Die in Fig. 3b dargestellte verriegelte Betriebsposition wird erreicht, indem das 
Verriegelungselement 23 mit der in Fig. 5 dargestellten Verschiebeeinrichtung 17b 
solange in Wirkrichtung der Federkraft (Pfeilrichtung) bewegt wird, bis die StOtzflache 
42 des AbstOtzringes 43 an der GegenstOtzflache 44 der Kupplungshulse 22 anliegt. 
Dies erfolgt entweder durch Freigabe der Federkraft oder durch die 
Verschiebeeinrichtung 17 selbst, wenn die Federkraft zur RUckstellung nicht 
ausreicht. Nach dem L6sen der Verschiebeeinrichtung 17 vom Verriegelungselement 
23 und seiner ROckbewegung in die Betriebsposition verbleibt das 
Verriegelungselement unter der Wirkung der Vorspannkraft der Spannfeder 38 
gesichert in dieser Betriebsposition. Zusatzlich ist damit eine vorzugsweise 
selbsttatige Verriegelung der Ein-und Entkoppeleinrichtung 13 ohne Betatigung der 
Verschiebeeinrichtung 17 sichergestellt. Der Verschiebeweg 45 zwischen 
Lbseposition und Betriebsposition entspricht zumindest der Langserstreckung der 
Verriegelungsflache 36, urn eine vollstandige AbstOtzung der Verriegelungsflache 
des Kupplungshaken 25 auf der Gegenverriegelungsflache 30, 31 der T-fbrmigen 
Langsnut 26 zu gewahrleisten. 

Im Verriegelungselement 23 sind Schmiermittelleitungen 46 angeordnet, durch die 
Schmiermittel an die Kontaktflache 47 zwischen Verriegelungselement 23 und 
Kupplungshulse 22 gefordert werden kann. Dies gewahrleistet jederzeit die sichere 
RuckfOhrung des Verriegelungselementes 23 in die stationare Betriebsposition. 

Die Kupplungshulse 22 muss das Antriebsmoment vom Antriebsaggregat 6 auf den 

J^ujfzapien.derJAtelze-ubeilrageix^ 

KupplungshOlse 22, in welchem die KupplungshOlse den Laufzapfen 9 umgreift, in 
die Wandung der Aufnahmebohrung 50 mit der KupplungshOlse verschraubte 
FOhrungsleisten 51 verdrehgesichert eingesetzt, deren StOtzflachen 52 mit 
Abflachungen am Laufzapfen 9 formschlOssig zusammenwirken (Fig. 4). Gleichzeitig 
ermbglichen diese StOtzflachen 52 eine Zentrierung des Kupplungshakens 25 zum 
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Verriegelungselement 23 hinsichtlich der Drehwinkellage dieser Bauteile zueinander 
beim Einfadeln des Kupplungshakens in die T-formige Langsnut 26. Urn ein Fluchten 
der Walzendrehachse 14 und der KupplungshQIse 22 wahrend des Walzenwechsels 
sicherzustellen, 1st am Aufienmantel 53 der KupplungshQIse eine umlaufende 
Ringnut 54 vorgesehen, in die mehrere Stutzflachen 55 elner ansteilbaren 
Spindelabstutzung 1 6 eingreifen und die Lage der KupplungshQIse 22 wahrend des 
Walzenwechsels stabilisieren. 

Wie aus Fig. 5 ersichtlich ist, umfasst jede SpindelabstQtzung 16 einen Aktuator 57, 
der vorzugsweise von einem Druckmittelzylinder gebildet ist, um StQtzflachen 55 von 
bewegbaren StQtzpratzen 58 mit der KupplungshQIse 22 zu deren Lagefixierung 
wahrend des Walzenwechsels in Kontakt zu bringen. Diese StQtzflachen 55 greifen 
hierbei in die umlaufende Ringnut 54 der KupplungshQIse ein. Vorzugsweise zwei 
einander gegenQberliegende und horizontal wirkende SpindelabstQtzungen 16 sind 
am WalzenstSnder 5 in Konsolen 59 befestigt. Am verschiebbaren Teil 60 der 
SpindelabstQtzungen 16 sind in einer Tragkonsole 61 die Verschiebeeinrichtungen 
17a, 17b fur das Verriegelungselement 23 befestigt, welche dadurch synchron mit 
den StQtzflachen 55 der SpindelabstQtzung 16 betatigt werden. Zusatzlich ist jede 
Verschiebeeinrichtung mit einem als Druckmittelzylinder 62 ausgebildeten 
Anstellaggregat zur Verschiebung des Verriegelungseiementes 23 zwischen einer 
Betriebsposition und einer L&seposition ausgestattet. 

Alternativ ist es nach einer nicht dargestellten Ausfuhrungsform auch moglich, die 
Spindelabstutzung und die Verschiebeeinrichtung getrennt voneinander am 
Walzenstander anzuordnen und die SpindelabstQtzung und die 
Verschiebeeinrichtung uber getrennte Aktuatoren unabhangig voneinander oder uber 
eine Gleichlaufsteuerung synchron zu betatigen. 

Die Erfindung ist nicht auf die beschriebene AusfQhrungsform beschrankt. Es liegt 
ebenfalls im Schutzumfang der Erfindung, wenn das Verriegelungselement in eine 
^.diaKupplungshulse-durchsetzende-Ducchgangsbohrung-axiaLverschiebbar 

eingesetzt ist. Das Verriegelungselement ist in diesem Fall an seinen beiden Enden 
mit Anschlussen fur Verschiebeeinrichtungen ausgestaltet, die gleichzeitig mit dem 
Verriegelungselement in Eingriff bringbar sind und das Verriegelungselement in einer 
Synchronbewegung von einer Betriebsposition in eine Loseposition und zurQck 
bewegen. Damit ist eine RQckfQhrung des Verriegelungseiementes in die verriegelte 
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Betriebsposition und damit die Betriebssicherheit auch bei einem Klemmen des 
Venriegelungselements infolge von Verschmutzungen sicher gewahrleistet. 

Die Erfindung ist auch nicht auf ein Duo-WalzgerQst, wie im AusfQhrungsbeispiel 
beschrieben, beschrankt, sondern kann generell bei WalzgerQsten, wie 
beispielsweise Drei-, Vier-, Sechs- und Mehrwalzengerusten unabhangig vom 
Querschnitt und Werkstoff des zu walzenden Gutes eingesetzt werden. 
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PatentansprUche: 



1 . Waizwerksantrieb mit zwischen Antriebsaggregaten (6) und angetriebenen 
Walzen (2, 3) angeordneten Antriebsspindeln (7, 8), die in Spindelkopfen (11.12) 
enden, wobei jeweils ein Spindelkopf (11) losbar mit dem Laufzapfen (9, 10) einer 
Walze, insbesondere einer Arbeitswalze, verbunden ist, wobei zwischen dem 
Laufzapfen der Walze und dem Spindelkopf der Antriebsspindel eine Ein- und 
Entkoppeleinrichtung (13) angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Ein- und Entkoppeleinrichtung (13) aus einer KupplungshOlse (22), einem in die 
Kupplungshulse losbar eingesetzten Kupplungszapfen (21) und einem quer zur 
Drehachse (14, 15) des Laufzapfens (9, 10) der Walze (2, 3) verschiebbar 
angeordneten, in die KupplungshOlse (22) eingesetzten und den 
Kupplungszapfen (9) in einer Betriebsposition hintergreifenden 
Verriegelungselement (23) besteht und das Verriegelungselement mit einer 
Verschiebeeinrichtung (17) kuppelbar ausgebildet ist. 

2. Waizwerksantrieb nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, dass der 
Kupplungszapfen (21) eine FuBplatte (24) zur stirnseitigen Befestigung am 
Laufzapfen (9, 10) der Walze aufweist und von dieser Fuliplatte ein 
Kupplungshaken (25) mit mindestens einer Verriegelungsflache (28, 29) aufragt, 
dass in das Verriegelungselement (23) eine LSngsnut (26) mit mindestens einer 
Gegenverriegelungsflache (30, 31) eingefrast ist und die LSngsnut zum Ein- und 
AusfOhren des Kupplungshakens (25) an einer Stelle eine Kuppeloffnung (37) 

aufweist r dass^asJtferriege 

und Entkoppeleinrichtung (13) mit der Verschiebeeinrichtung (17) in eine 
Loseposition bringbar ist, bei der die Kuppeloffnung (37) im 
Verriegelungselement (23) mit dem Kupplungshaken (25) fluchtet und das 
Verriegelungselement in eine Betriebsposition bringbar ist, bei der die 
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Verriegelungsflache (28, 29) am Kupplungshaken (25) der 
Gegenverriegelungsflache (30, 31)am Verriegelungselement (23) gegenliberliegt. 

3. Walzwerksantrieb nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Kupplungshaken (25) T-f6rmig ausgebildet ist und das Verriegelungselement (23) 
eine T-formig ausgeblldete Langsnut (26) aufweist. 

4. Walzwerksantrieb nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Drehachsen (14, 15) des Laufzapfens (9) der Walze, 
die Drehachse (27) des Kupplungszapfen (21) und die Drehachse (32) der 
Kupplungshulse (22) des Spindelkopfes (11, 12) zueinander fluchtend 
angeordnet sind und die Langsachse (34) des Verriegelungselementes (23) quer 
zu dieser Drehachse (14, 15, 27, 32) orientiert ist und diese schneidet. 

5. Walzwerksantrieb nach einem der vorhergehenden AnsprUche, dadurch 
gekennzeichnet, dass das Verriegelungselement (23) eine kreiszylindrische 
AuBenkontur aufweist und in eine in der Kupplungshulse (22) radial ausgerichtete 
kreiszylindrische Bohrung, vorzugsweise eine Sacklochbohrung 33, 
verdrehgesichert eingesetzt ist. 

6. Walzwerksantrieb nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass dem Verriegelungselement (23) zur Fixierung seiner 
Betriebsposition eine vorgespannte Spannfeder (38) zwischen dem 
Verriegelungselement und einem festen Anschlag (44) an der Kupplungshulse 

(22) zugeordnet ist. 

7. Walzwerksantrieb nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass mindestens an einer Seite des Verriegelungselementes 

(23) eine Aufnahme fur eine Verschiebeeinrichtung (1 7) angeordnet ist. 

-Sr-Walzwerkeantrieb-naGh-einem-der-verhergehenden-AnspruGher-daduFGh 

gekennzeichnet, dass die Verschiebeeinrichtung (17) einen Druckmittelzylinder 
(62), vorzugsweise einem Standard-Hydraulikzylinder umfasst. 

9. Walzwerksantrieb nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Kupplungshulse (22) eine umlaufende Ringnut (54) 
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aufweist, dass der Ringnut mindestens eine StQtzflache (55) einer 
SpindelabstOtzung (16) gegenuberliegt und diese mindestens eine StQtzflache 
(55) die KupplungshUlse (22) abstQtzend mit der Ringnut in Eingriff bringbar 
ausgebildet ist und dass die Verschiebeeinrichtung (17) fur das 
Verriegelungselement (23) zur Sicherung einer synchronen Bewegung der 
Verschiebeeinrichtung und der StQtzflache der SpindelabstOtzung mit dem 
Verriegelungselement verbunden ist. 

10. Walzwerksantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Verschiebeeinrichtung (17) an der verlagerbaren SpindelabstOtzung (16) starr 

befestigt ist. 

1 1 . Walzwerksantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Verschiebeeinrichtung (17) und die StOtzflachen (55) der SpindelabstOtzung (16) 
mit einer Steuerung, vorzugsweise einer Gleichlaufsteuerung zur 
Synchronisierung ihres Bewegungsablaufes verbunden sind. 
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Zusammenfassunq: 

Die Erfindung betrifft einen Walzwerksantrieb mit zwischen Antriebsaggregaten und 
angetriebenen Walzen angeordneten Antriebsspindeln, die in Spindelkopfen enden, 
wobei jeweils ein Spindelkopf lasbar mit dem Laufeapfen einer Walze, insbespndere 
einer Arbeitswalze, verbunden ist, wobei zwischen dem Laufzapfen der Walze und 
dem Spindelkopf der Antriebsspindel eine Ein- und Entkoppeleinrichtung (13) 
angeordnet ist, Eine Ein- und Entkoppeleinrichtung mit fertigungstechnisch 
einfachem Aufbau mit hoher Betriebssicherheit und geringer Wartungsanf§lligkeit 
zeichnet sich dadurch aus, dass sie aus einer Kupplungshulse (22), einem in die 
Kupplungshulse losbar eingesetzten Kupplungszapfen (21) und einem quer zur 
Drehachse des Laufeapfens der Walze verschiebbar angeordneten, in die 
Kupplungshulse eingesetzten und den Kupplungszapfen in einer Betriebsposition 
hintergreifenden Verriegelungselement (23) besteht und das Verriegelungselement 
mit einer Verschiebeeinrichtung (17) kuppeibar ausgebildet ist 



(Fig. 2) 
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